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A volte & necessario modificare il tempo di campionamento di alcuni device.
esempio:

INTDEVICE
;device eanBos, con tempo di camglonamento 2
X 3.INP11 2.ANO1

Supponiamo di dover modificare il tempo di campionamento.

Per ricalcolare il valore del guadagno in modo che I'effetto di regolazone sia invariato, utilizzare la seguente formula:
formula: pgain = pgain*(NewTCamp/TCamp)

esempio:

INTDEVICE

;device eangos, con tempo di camglonamento 5
X 3.INP11 2.ANO1
,supponlamo che X.pgain = 10 (guadagno iniziale con tempo di campionamento 2)
;TCa E emﬁo di campionamento originale)

NewT amp uovo tempo di campionamento)

Il nuovo valore di guadagno_sara: .
X.pgain = ga1n*(NewTCamp/TCamp) ;ovvero  X.pgain = 10*(5/2) = 25
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