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1. Collegamenti
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SLOT 3 (H1-LVx)
Pin | Nome | Descrizione Indirizzo
1A ov Comune dei conteggi
A B 1B | +24V | Uscita +24V dc”
1 J@EE® 1 [0 [ PHALT
2:.... 2 3 T PRAL X.CNTO1\X.INPO1
3..3.... 3 4A | PHB1+
4 SEES 4 Contatore bidirezionale 1 | X.CNTO1\X.INP02
B 5A | PHB1-
SRS s 6A | PHZ1+
c SEAS - X.INPO3
T;.... 7| 7A | PHZ1-
a 11.. B® c | 8A | GAO | Comune uscite analogiche
5 @EB® 5| on | A01 | Uscita analogica 1 X.ANO1
2B | PHA2+
X.CNTO2\X.INPO4
3B | PHA2- CNTO2\ 0
4B PHB2 T
58 | PHB2- Contatore bidirezionale 2 | X.CNT02\X.INPO5
|
6B | PHZ2+
X.INP
7B | PHZ2- 06
8B GAO | Comune uscite analogiche
9B AO2 | Uscita analogica 2 X.ANO2

Y Utilizzabile per alimentare I'encoder.

3/8



https://wiki.qem.it/lib/exe/fetch.php/varie/logo_qem_documentazione.png
http://www.qem.eu/doku/doku.php/strumenti/moduli/rmc3m/gamme/mimrmc3m-MQ

MIMRMC3M-MQ

SLOT 4 (H1-LVx)

Pin | Nome | Descrizione Indirizzo
1A ov Comune dei conteggi
A B 1B | +24V | Uscita +24V dc”

1 1| 2A | PHAL+

i g 3A | PRAL X.CNTO3\X.INPO7
4A | PHB1+

4 4 Contatore bidirezionale 1 | X.CNTO3\X.INP0O8

5 5 5A | PHB1-

6 g | BA | PHZL+ X.INP09

7 7| 7A | PHZ1-

a8 | 8A | GAO | Comune uscite analogiche

9 9] 9A [ AO1 | Uscita analogica 1 X.ANO3
2B | PHA2+
38 | PHAL X.CNT04\X.INP10
4B | PHB2 e
58 | PHB2- Contatore bidirezionale 2 | X.CNT04\X.INP11
6B | PHZ2+
28 | PHZZ X.INP12
8B GAO | Comune uscite analogiche
9B | AO2 | Uscita analogica 2 X.ANO4

¥ Utilizzabile per alimentare I'encoder.
SLOT 5 (H1-LVx)
Pin | Nome | Descrizione Indirizzo
1A ov Comune dei conteggi
A B 1B | +24V | Uscita +24V dc”

1 1| 2A | PHAL+

i g 3A | PRAL X.CNTO5\X.INP13
4A | PHB1+

4 4 Contatore bidirezionale 1 | X.CNTO5\X.INP14

5 5 5A | PHB1-

& & 6A | PHZ1+ X_INP1

7 7| 7A | PHZ1- ' >

a8 & | 8A | GAO | Comune uscite analogiche

9 9] 9A [ AO1 | Uscita analogica 1 X.ANO5
2B | PHA2+

X.CNTO6\X.INP1

3B | PHA2- CNTO8} 6
4B PHB2
8 | PHEL Contatore bidirezionale 2 | X.CNT06\X.INP17
6B | PHZ2+
28 | PHz2- X.INP18
8B GAO | Comune uscite analogiche
9B AO2 | Uscita analogica 2 X.ANO6

Y Utilizzabile per alimentare I'encoder.

SLOT 6 (H1-LVx)
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Pin | Nome | Descrizione Indirizzo
1A ov Comune dei conteggi
I B 1B | +24V | Uscita +24V dc”
1 1] 2A | PHAL+
X.CNTO7\X.INP1
i g 3A | PHAL- CNTOTA o
4A | PHB1+
4 4 Contatore bidirezionale 1 | X.CNTO7\X.INP20
5 5 5A | PHB1-
& 6| OA | PHZL+ X.INP21
7 7| 7A | PHZ1-
a 8| 8A | GAO | Comune uscite analogiche
9 891 9A [ AO1 | Uscita analogica 1 X.ANO7
2B | PHA2+
38 | PHAZ X.CNTO8\X.INP22
4B | PHB2 e
58 | PHB2- Contatore bidirezionale 2 | X.CNT0O8\X.INP23
6B | PHZ2+
25 | PHZL X.INP24
8B | GAO | Comune uscite analogiche
9B | AO2 | Uscita analogica 2 X.ANO8
¥ Utilizzabile per alimentare I'encoder.
SLOT 7 (H1-LVx)
Pin | Nome | Descrizione Indirizzo
1A ov Comune dei conteggi
A B 1B | +24V | Uscita +24V dc”
1 1| 2A | PHAL+
X.CNTO9\X.INP2
i g 3A | PHAL- CNTOS\ >
4A | PHB1+
4 4 Contatore bidirezionale 1 | X.CNTO9\X.INP26
5 5 5A | PHB1-
& g | OA | PHZLY X.INP27
7 7| 7A | PHZ1-
a8 8| 8A | GAO | Comune uscite analogiche
9 9] 9A [ AO1 | Uscita analogica 1 X.ANO9
2B | PHA2+
38 | PHAZ X.CNT10\X.INP28
4B | PHB2 e
58 | PHB2- Contatore bidirezionale 2 | X.CNT10\X.INP29
6B | PHZ2+
28 | PHZZ X.INP30
8B GAO | Comune uscite analogiche
9B AO2 | Uscita analogica 2 X.AN10

Y Utilizzabile per alimentare I'encoder.

2. Esempi di collegamento

Scheda H1-LVx
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3. Caratteristiche elettriche

3.1 Scheda H1-LVx

g

| tempi di commutazione dipendono dal tipo di carico; i dati riportati si riferiscono a carichi resistivi.

Tipo di polarizzazione Line Driver
Frequenza massima 200 kHz
Tempo minimo tra un fronte di PHA e il successivo di PHB | 1,25 ms
Tempo minimo di acquisizione (hardware) di PHZ 5ms
Isolamento 1000 Vrms
Tensione di funzionamento nominale 3,5 Vdc
Tensione stato logico 0 0+0,8V
Tensione stato logico 1 2+5V
Caduta di tensione interna 20V
Resistenza di ingresso tra fase dritta e fase negata 330Q
Lunghezza massima cavi di collegamento al trasduttore 150 m
Tipo di polarizzazione PNP/PP
Frequenza massima 200 kHz
Tempo minimo tra un fronte di PHA e il successivo di PHB | 1,25 ms
Tempo minimo di acquisizione (hardware) di PHZ 5 ms
Isolamento 1000 Vrms
Tensione di funzionamento nominale 24 Vdc
Tensione stato logico 0 0+2 Vdc
Tensione stato logico 1 10,5+26,5 Vdc
Caduta di tensione interna 12V
Resistenza di ingresso tra fase dritta e fase negata 3000 Q

Uscite analogiche

| Tipo di collegamento

In modo comune |
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Isolamento 1000 Vrms
Range di tensione (minimo a vuoto) -9,8+9,8V
Max. variazione offset +/-5 mV
Risoluzione 16 bit
Corrente massima 1 mA
Variazione dell'uscita in funzione del carico | 95 mV/mA

47 Q 470 —AOx @
e GAO @

100nF

Documento generato automaticamente da Qem Wiki - https://wiki.qem.it/
Il contenuto wiki & costantemente aggiornato dal team di sviluppo, € quindi possibile che la versione online contenga
informazioni pil recenti di questo documento.
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